Neue Generation|von Funksensoren optimiert
Energievetpbrauch und Einbauflexibilitat

Sensorik wird smart und kabellos

In vielen Anwendungen der Robotik, im Werkzeug- und Formenbau oder in der
Handhabungstechnik stoflen kabelgebundene Sensoren an ihre Grenzen. Funksensoren
bieten hier eine flexible Alternative — besonders, wenn sie sich selbst kalibrieren und
mit minimalem Energieeinsatz arbeiten. Eine neue Sensorgeneration zeigt, wie sich
diese Technologie weiterentwickelt hat und welche Einsatzfelder sie erschliefit.
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Es gibt Maschinenkomponenten und
-konstruktionen, bei denen Leitungen
fiir die Energie- und Signalzufithrung zu
Schaltern und Sensoren einfach hinder-
lich sind. Das gilt z. B. fiir die Detektion
von Werkstiicken oder Werkzeugen an
drehbaren Robotergreifern oder fiir die
Positionsiiberwachung von Bauteilen auf
Rundtischen. Hier miissten — bei kabelge-
bundener Kommunikation - Schleifringe
oder andere verschleif$behaftete Energie-
fithrungen zum Einsatz kommen.

Funk als Alternative zum Kabel

In diesen - und vielen anderen - Fil-
len bietet sich der Einsatz von Alterna-
tiven zu kabelgebundenen Sensoren an.
Eben solche (Funk-)Sensoren gehéren
zum Programm des steute-Geschiftsbe-
reichs Controltec. Sie werden iiber ein
separates Modul - an das auch mehrere
Sensoren angeschlossen werden konnen
- mit Batteriestrom versorgt, und das
Modul iibernimmt auch die bidirektiona-
le und kabellose Kommunikation mit der
Empfangseinheit. Die eigens fiir diese An-
wendungen entwickelte sWave-Funktech-
nologie ist in verschiedenen Frequenzen
(868, 915, 917 und 922 MHz) verfiigbar
und damit in vielen Landern einsetzbar.
Die kontinuierliche Energieversorgung
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tiber eine Lithium-Batterie erlaubt die
Nutzung von Zusatzfunktionen wie z. B.
die Uberwachung des Schaltgerites per
Statussignal und das Management der
Signaliibertragung bei moglichen Inter-
ferenzen durch die LBT (,Listen before
talk®)-Technologie.

Beispiel: Positionsiiberwachung
an drehbarem Robotergreifer

Den konkreten Nutzen eines Funk-
sensors in automatisierten Anlagen zeigt
der um 360° drehbare Robotergreifer in
einer Gieflerei. Nachdem er ein Gehidnge
mit einer Gusstraube gegriffen hat, muss
dieses Gehidnge mit dem Greifer verbolzt
werden, weil es in einem Tauchbecken
dreidimensional bewegt wird. Dabei kam
es vor, dass der Bolzen des Greifers nicht
in das Gehinge einfuhr, was die Anlage
nicht detektieren konnte. Die Folge: Die
Gusstraube pendelte und konnte beschi-
digt werden oder mit Anlagenkomponen-
ten kollidieren.

Abhilfe schaffte hier ein Funk-Induk-
tivsensor von steute. Er detektiert, ob der
Bolzen in das Rohr eingefahren ist und
sendet das entsprechende Signal per Funk
an die Anlagensteuerung. Dabei kann der
Anwender weiterhin auf Leitungen bis
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Gerade in der Robotik
bietet der Einsatz von
Funkschaltgeraten Vorteile.

zum Greiferkopf verzichten. Diese Losung
bewihrt sich so gut, dass die Gief3erei suk-
zessive weitere Roboter mit Funk-Induk-
tivsensoren der Baureihe RF IS ausriistet.

Neue Generation von
Funk-Induktivsensoren

Eben diese Baureihe hat steute in den
vergangenen Monaten einer grundlegen-
den Uberarbeitung unterzogen und wird
das Ergebnis erstmals auf der SPS 2025
vorstellen. Zwei Ziele standen im Fokus
des Re-Designs. Das erste: Die zylinder-
formigen Sensoren in den Durchmessern
M 8, M 12, M 18 und M 30 eignen sich jetzt
auch fiir den biindigen Einbau. Das war
bisher nicht moglich, weil Induktivsenso-
ren mit fest eingestelltem Schaltpunkt in
einem solchen Fall das umgebende metal-
lische Material erfassen und entsprechend
schalten. Damit war der Einsatz in einigen
Anwendungen bisher nicht méglich - z. B.
beim Erfassen von Werkstiicken in Werk-
zeugmaschinen oder Montage- und Hand-
habungseinheiten.

Digitale Autokalibrierung
Dieser zusitzliche Anwendungsbe-

reich wird jetzt durch das Merkmal der
digitalen Autokalibrierung ermdoglicht.



Funk-Induktivsensoren der
Baureihe RF IS mit Funkmodul RF 96 ST

(schwarz) und Empfangseinheit (weiB)

Das heifit: Die Induktivsensoren sind
nicht wie bisher mit einem festen Schalt-
punkt ausgestattet, sondern passen den
Schaltpunkt automatisch und dynamisch
an die jeweiligen Gegebenheiten an. Dazu
gehort auch das Unterscheiden zwischen
biindigem und nicht biindigem Einbau.
Sogar an dynamische Verinderungen wie
z. B. zunehmende Verschmutzung kann
sich die Sensorik anpassen. Die Sensoren
sind somit immer einsatzfihig und schal-
ten nur dann, wenn die Situation bzw. der
Bedienerwunsch es erfordert.

Funksensorik mit minimiertem
Energieverbrauch

Das zweite Ziel der Optimierung - die
Reduzierung des Energieverbrauchs -
konnte ebenfalls erreicht werden. Mehrere
konstruktive Mafinahmen bewirken, dass
die Batterielaufzeit in den Universal-Funk-
modulen, die sich fiir den Anschluss von
bis zu vier RF IS FL eignen, jetzt deutlich
verldngert ist. Insgesamt konnte der Ener-
giebedarf im Vergleich zum Vorginger-
modell um rund 80 % reduziert werden.

steute wird die neue Funksensor-Bau-
reihe auf der SPS 2025 erstmals vorstellen.
Zu den typischen Anwenderbranchen der
Serie RF IS FL werden der Werkzeug- und
Formenbau gehdren sowie die Robotik
und die Montage- und Handhabungs-
technik. In beiden Branchen erkennt der
Sensor z. B. die Belegung von Werkzeu-
gen mit Werkstiicken oder das Vorhan-
densein bzw. die Position von Metallbau-
teilen in der automatisierten Montage.
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